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Markrobotter: Ny teknologi afpravet til ukrudtsbekeempelse

Vi hgrer det igen og igen - i medierne og i den offentlige debat: Forbruget af sprgjtemidler til at
bekeempe ukrudt, skadelige insekter og svampe i landbruget er stort. Forbrugerne er bekymrede for
rester af sprgjtemidlerne i de madvarer som vi spiser. Desuden er der en risiko for, at sprgjtemidler
finder vej ned til vores vandressourcer og ger dem udrikkelige.

Forskere, verden rundt, har i drevis sggt at begraense forbruget af sprgjtemidler ved at udnytte den
teknologiske udvikling til udviklingen af markrobotter. Malet med markrobotterne er, at de skal
kunne skelne en nytteplante/afgraden fra en ukrudts-plante og kun placerer sprgjtemiddel pa den
ugnskede plante. Derved anslas det, at forbruget af sprgjtemidler kan reduceres med omkring 99%

Henrik Skov Midtiby har i sit ph.d.-projekt beskaftiget sig med nogle af de udfordringer forskerne
star over for fgrend markrobotterne bliver en realitet pa de danske marker. Udgangspunktet for
projektet var, at det er muligt at bekeempe ukrudt effektivt uden at belaste miljget ungdigt ved at
benytte robotteknologi og computerbaseret genkendelse af afgreder og ukrudt.

Ukrudtsbekaempelse med et kamera

Med udgangspunkt i et digitalt kamera og en stregkode printer til papkasser er der udviklet et
sakaldt mikrosprgijte system. Ud fra en billedeanalyse bestemmes hvilke planter, der er i billedet og
hvor de star. Nar vi pracist ved hvor ukrudtet star kan det behandles malrettet med et sprgjtemiddel.
Mikrosprgijte systemet doserer ud fra billedeanalysen en drabe Roundup pa ukrudtet og rammer
modsat traditionelle sprgjtemaskiner ikke afgraderne og den omkringliggende jord.

Sa afgregderne i et mgnster og fa en robot til at luge ukrudtet

I udplantede afgreder, som salat, findes der maskiner der kan luge inde i afgraderakkerne. Fordelen
ved udplantede afgrader er, at det er let for en computer at se forskel pa afgrader og ukrudt da
afgraden er vaesentligt stgrre end ukrudtet. Igennem projektet er der fokuseret pa at udvikle et
system, som kan gare det samme med udsaede afgrader f.eks. sukkerroer. Udfordringen med
udsaede afgrader er, at afgrade og ukrudt har samme starrelse og derfor skal der benyttes mere
avancerede teknikker til at skelne mellem de to typer planter. Hvis afgreden er sat i et mgnster,
f.eks. en raekke hvor der er en fast afstand mellem de enkelte afgrede planter, kan dette menster
benyttes til at skelne afgreder fra ukrudt. Ved hjeelp af et kamera kan mgnsteret genfindes og
planterne, der fglger manstret betragtes af den mekaniske lugerobot som en afgrgde. Projektet viste,
at det er en lovende mulighed at sa roerne i et fast manster.

Lovende fremtid for markrobotter

Ved hjelp af et digitalt kamera og computer der analyserer billederne kan markrobotter pa sigt
benyttes til at bekeempe ukrudt i udsaede afgrader med en minimal miljgbelastning. Pa denne made
har robotteknologi et stort potentiale til at gare landbrugs-produktionen mere rentabel og
miljemaessig forsvarlig.



